TP INDUSTRIE 4.0 ET ROBOTIQUE : ADAM6060
MISE EN OEUVRE

Objectifs : Etre capable de mettre en ceuvre un module ADAM6060 dans
les modes :
Polling — Streaming et P2P

Durée :
2h sans le stockage dans une base de donnée (4h sinon)

Matériel :

Un ADAM6060

Un cable croisé (pour le mode direct PC)
Un switch (pour le mode réesau)

Un PC avec port Ethernet

Documentation :

ADAM-6000-Ed8-1-EN user guide.pdf

IAG FAQ ADAM-5K_6K_62XX THE DATA FORMAT OF STREAMINGFUNCTION.pdf
ADAM-6000 6200 P2P Data Format.pdf
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1. INSTALLATION MATERIEL

1.1. Cablage

Lire la documentation afin de réaliser le cablage du module.
Réaliser des liaisons entre les sorties relais et les entrées afin de faire évoluer les entrées par
action sur les relais de sorties.

1.2. Adressage IP

Installer le logiciel "AdamApax.net Utility"

Lancer le logiciel.

Chercher les modules : Ethernet + Search device

Sélectionner le module 6060.

Configurer I'adresse IP du module afin qu'elle soit compatible avec votre réseau (mode réseau)
ou votre PC (mode direct PC)

Onglet : network + configurer

2. CONFIGURATION EN MODE SERVEUR (POLLING)

2.1. Test de fonctionnement

Apres le cablage, tester le bon fonctionnement du serveur web du module.
A l'aide de "Firefox" aller a I'adresse IP du module.

Controler les relais et visualiser les entrées du module.

Tester le contrdle des entrées en mode compteur et DI

Tester le contrdle des sorties en mode DO, pulse (continu et non continu)

2.2. Etude des trames

A l'aide de Wireshark sniffer les trames lors de I'appel a la page web du module
et lors du controle des entrées/sorties.
Enregistrer dans un fichier le résultat pour exploitation.

A partir de la documentation identifier les différentes trames et leurs contenus.
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Retrouver les données sur l'état des entrées et sorties.
Quels protocole et méthode sont utilisés lors de l'appel a la page du module ?
Quels protocole et méthode sont utilisés lors de l'envoi des données ?

Faire un copier coller vers un fichier texte des données. Reconnaissez vous le
format utilisé ?

3. CONFIGURATION EN MODE CLIENT (STREAMING)

3.1. Installation

A l'aide de ADAMAJAX .net Utility configurer le module en streaming vers
votre PC avec envoi toutes les 3 secondes.

3.2. Etude des trames
Relever et enregistrer les trames lors du streaming

A l'aide de la documentation techniques identifier les données envoyées.
Retrouver l'état des entrées et des sorties.

Quel protocole est utilisé pour envoyer les données ? Sur quel port ?

Quel est I'entéte des données lors du streaming ?

Quelle est la taille de la réquéte UDP.Len ? Des données ?

4. CONFIGRUATION EN MODE P2P

4.1. Installation

A l'aide de ADAMAJAX .net Utility configurer le module en P2P vers votre PC
avec envoi toutes les 3 secondes.

4.2. Etude des trames
Relever et enregistrer les trames lors du streaming

A l'aide de la documentation techniques identifier les données envoyées.
Retrouver l'état des entrées et des sorties.
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Quel protocole est utilisé pour envoyer les données ? Sur quel port ?
Quel est I'entéte des données lors du streaming ?

Quelle est la taille de la réquéte ? Des données ?

5. SERVEUR DE DONNEES

5.1. Quel mode se préte le mieux a l'enregistrement des données : mode
Streamin ou P2P ? Expliquez pourquoi ?

5.2. Identifier les différents éléments (matériel et logiciel) nécessaire a cette
supervision.

5.3. Installation d'un serveur de données afin de superviser 1'état du
module dans une base de donnée. Proposer une organisation.

Mettre en ceuvre la base de donnée sur le PC et vérifier I'enregistrement des
données.
Vous pouvez réutiliser des fichiers php créer lors de TP, TD précédents.

Attention : Mettre les paramétres d'usine dans
le module avant de quitter le TP
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6. ANNEXES

6.1. Format DATA streaming

AD\'\NTECH Enabling an Intelligent Planet

If the customer want more detail information regarding the data structure of the streming
data, please refer to the following table.

For ADAM-6K and ADAM-62XX series:
[ ] DIO data format,

Type Bytes Order Value
Header 4 0-3 ‘MADM’
Function 1 4 0x01
Data length 1 5 160
DI status 2 67 DI_STATUS(Bit 0-7), (Bit 8-15)
DO flag 1 8 DO _FLAG
Reserved 13 9-21 0x00
Counter number of DI[0] 4 22-25 (Bit 8-15), (Bit 0-7), (Bit 24-31), (Bit 16-23)
Counter number of DI[1] 4 26-29 (Bit 8-15), (Bit 0-7), (Bit 24-31), (Bit 16-23)
Counter number of DI[N] 4 (Bit 8-15), (Bit 0-7), (Bit 24-31), (Bit 16-23)
Reserved 0x00
®  AlOdata format,
Type Bytes Order Value
Header 4 0-3 ‘MADM’
Function I 4 0x02
Data length 1 5 160
DI status 2 6-7 0x00, 0x00
DO flag 1 8 DO _FLAG
Reserved 13 9-21 0x00, ...
AlI[0] Value 2 22-23 (Bit 8-15), (Bit 0-7)
All1] ~ [7] value &] 16 24-39 (Bit 8-15), (Bit 0-7) ...
Al[8] €= average
AI[0] Max. Value 2 40-41 (Bit 8-15), (Bit 0-7)
Al[1] ~ [7] Max. Value & | 16 4257 (Bit 8-15), (Bit 0-7) ...
Al[8] ¥=average
AI[0] Min. Value 2 58-59 (Bit 8-15), (Bit 0-7)
Al[1] ~ [7] Min. Value & | 16 60-75 (Bit 8-15), (Bit 0-7) ...
Al[8] €average
Reserved 74 76-149 0x00, ...
Al High Alarm Status 2 150-151 (Bit 8-15), (Bit 0-7)
Reserved 6 152-157 0x00, ...
Al Low Alarm Status 2 158-159 (Bit 8-15), (Bit 0-7)
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6.2. Format DATA P2P
| Byt Oder | Byte Length | ITEMS CONTENT

0 1 Peer-to-Peer Header 0x23 ('#)

1 1 Peer-to-Peer Header 0x30 (0)

2 1 Peer-to-Peer Header 0x31 (1)

3 1 Peer-to-Peer Header 0x52 (R)

4 1 Peer-to-Peer Header 0x64 (d)

5 1 peer-to-Peer Header 0x46 (F)

6 /! Peer-to-Peer Header 0x46 ('F)

7 1 Peer-to-Peer Header 0x46 ('F)

8 1 Peer-to-Peer Header 0x46 (F")

9 1 Data Mask Bit 31~Bit 24 1: Data Valid, 0: Don't care
10 1 Data Mask Bit 23-~Bit 16 1: Data Valid, 0: Don't care
11 1 Data Mask Bit 15~Bit 8 1: Data Valid, 0: Don't care
12 1 Data Mask Bit 7~Bit 0 1: Data Valid, 0: Don't care
13 1 No. of followed bytes 0xB: Total number of bytes followed this byte
14 1 Stave Address 0x01
15 1 Function Code 0xOF
16 1 Target Start Coil Address (High byte) 0x00
17 1 Target Start Coil Address (Low byte) 0x00
18 1 No. of Coil Addresses (High byte) 0x00
19 1 No. of Coil Addresses (Low byte) 0x20
20 1 Byte count 0x04
21 1 10 Data (Low byte) Coil 7~0 DI Status of ADAM-6000
22 1 10 Data (High byte) Coil 15~8 DI Status of ADAM-6000
23 1 10 Data (Low byte) 0x00
24 1 10 Data (High byte) 0x00
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