
TP INDUSTRIE 4.0 ET ROBOTIQUE : ADAM6060
MISE EN OEUVRE

Objectifs : Etre capable de mettre en œuvre un  module ADAM6060 dans 
les modes : 
Polling – Streaming et P2P

Durée : 
2h sans le stockage dans une base de donnée (4h sinon)

Matériel : 
Un ADAM6060
Un cable croisé (pour le mode direct PC)
Un switch (pour le mode réesau)
Un PC avec port Ethernet

Documentation : 
ADAM-6000-Ed8-1-EN user guide.pdf
IAG_FAQ_ADAM-5K_6K_62XX_THE DATA FORMAT OF STREAMINGFUNCTION.pdf
ADAM-6000_6200 P2P Data Format.pdf
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1. INSTALLATION MATÉRIEL

1.1. Cablage
Lire la documentation afin de réaliser le cablage du module.
Réaliser des liaisons entre les sorties relais et les entrées afin de faire évoluer les entrées par 
action sur les relais de sorties.

1.2. Adressage IP
Installer le logiciel ''AdamApax.net Utility''
Lancer le logiciel.
Chercher les modules : Ethernet + Search device
Sélectionner le module 6060.
Configurer l'adresse IP du module afin qu'elle soit compatible avec votre réseau (mode réseau)
ou votre PC (mode direct PC) 

Onglet : network + configurer 

2. CONFIGURATION EN MODE SERVEUR (POLLING)

2.1. Test de fonctionnement
Après le câblage, tester le bon fonctionnement du serveur web du module.
A l'aide de ''Firefox'' aller à l'adresse IP du module.
Contrôler les relais et visualiser les entrées du module.
Tester le contrôle des entrées en mode compteur et DI
Tester le contrôle des sorties en mode DO, pulse (continu et non continu)

2.2. Etude des trames
A l'aide de Wireshark sniffer les trames lors de l'appel à la page web du module
et lors du contrôle des entrées/sorties.
Enregistrer dans un fichier le résultat pour exploitation.

A partir de la documentation identifier les différentes trames et leurs contenus.
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Retrouver les données sur l'état des entrées et sorties.

Quels protocole et méthode sont utilisés lors de l'appel à la page du module ?

Quels protocole et méthode sont utilisés lors de l'envoi des données ?

Faire un copier coller vers un fichier texte des données. Reconnaissez vous le
format utilisé ?

3. CONFIGURATION EN MODE CLIENT (STREAMING)

3.1. Installation
A l'aide de ADAMAJAX .net Utility configurer le module en streaming vers
votre PC avec envoi toutes les 3 secondes.

3.2. Etude des trames

Relever et enregistrer les trames lors du streaming

A l'aide  de  la  documentation  techniques  identifier  les  données  envoyées.
Retrouver l'état des entrées et des sorties.

Quel protocole est utilisé pour envoyer les données ? Sur quel port ? 

Quel est l'entête des données lors du streaming ? 

Quelle est la taille de la réquête UDP.Len ? Des données ?

4. CONFIGRUATION EN MODE P2P 

4.1. Installation
A l'aide de ADAMAJAX .net Utility configurer le module en P2P vers votre PC
avec envoi toutes les 3 secondes.

4.2. Etude des trames

Relever et enregistrer les trames lors du streaming

A l'aide  de  la  documentation  techniques  identifier  les  données  envoyées.
Retrouver l'état des entrées et des sorties.

4



TP industrie 4.0 et robotique : ADAM6060 mise en oeuvre

Quel protocole est utilisé pour envoyer les données ? Sur quel port ? 

Quel est l'entête des données lors du streaming ? 

Quelle est la taille de la réquête ? Des données  ?

5. SERVEUR DE DONNÉES

5.1. Quel  mode  se  prête  le  mieux à  l'enregistrement  des  données :  mode
Streamin ou P2P ? Expliquez pourquoi ?

5.2. Identifier les différents éléments (matériel et logiciel) nécessaire à cette
supervision.

5.3. Installation  d'un  serveur  de  données  afin  de  superviser  l'état  du
module dans une base de donnée. Proposer une organisation.
Mettre en  œuvre la base de donnée sur le PC et vérifier l'enregistrement des
données. 
Vous pouvez réutiliser des fichiers php créer lors de TP, TD précédents.

Attention : Mettre les paramètres d'usine dans
le module avant de quitter le TP
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6. ANNEXES

6.1. Format DATA streaming
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6.2. Format DATA P2P
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