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Référence : https://m5stack.com/

Référence : https://docs.m5stack.com/en/core/m5stickc
Référence : Vscode : https://code.visualstudio.com/

Référence : PlatformlO : aller dans ‘Extensions’ de Vscode (menu de gauche) choisir
PlateformlO IDE et installer M5sticke.h ou M5stickc-plus.h

(https://docs.m5stack.com/en/core/mb5stickc_plus)
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M5StickC : mise en oeuvre

1. Introduction

M5stickC est un module contenant un ESP32 Pico 4M ainsi que des capteurs. Des
extensions au format Grove et au format SIL (single in line) permettent d'ajouter des
modules HAT ou des cartes personnelles.

2. Schéma du M5stickC
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3. En cas de probleme

Si apres une programmation le M5stickC ne répond plus la solution :

EasyLoader M5stickC_FactoryTest (téléchargeableici :
https://docs.m5stack.com/en/core/m5stickc ) permet de revenir a la configuration
d'usine avec le programme de démo d'usine
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M5StickC : mise en oeuvre

Remarque : windows bloque cet executable il faut aller dans les 'propriétés' du fichier
et faire 'débloquer"'.

Apres il suffit de choisir le COM branché sur le M5stickC et de faire BURN.

4. Utilisation avec IDE Arduino

Référence : https://www.arduino.cc/reference/en/libraries/m5stickc/

Suivre le tuto (http://docs.m5stack.com/en/arduino/arduino _development) en
installant la librairie : M5Stack-master.zip

Ajouter le lien vers le board dans 'fichier+preferences': gestion des cartes :

https://m5stack.oss-cn-shenzhen.aliyuncs.com/resource/arduino/package_mb5stack_index.json

De nombreuses exemples apparaissent une fois la librairie installée.

Fichier| Edition Croquis Outils Aide
Nouveau Ctrl+N
Ouvrir... Ctrl+O
Ouvert récemment 4
Carnet de croquis PP
Exemples o
Fermer Ctrl+W U '
Enregistrer Ctrl+S IRIIRU PRt '
Enregistrer sous.. Ctrl+Maj+S MEEES '
Preferences >
Mise en page Ctrl+Maj+P SD(esp32) »
Imprimer Ctrl+P SD MMC »
Si - leBLE 3 i
Préférences Ctrl+Virgule "mple BeetleC
SPI 3
Quitter Ctrl+Q SPIFFS » BUGC
Serial.printin("Chip 1D can T » CardKB
! DAC
Update 3
ENV
WebServer > T
- FINGER
WiFi >
S JoyC
WiFiClientSecure > R
Joystick
Exemples depuis les bibliothéques personnalisées MLX90640
calibrate(10); -
ial.print("\n\rCalibrate d Adafruit BMP280 Library b NCIR_HAT
Adafruit Unified Sensor r PIR
BluetoothSerial 3 PuppyC
ESP32 Rest Client r RoverC
ESP32TimerInterrupt 3 RS485
ESP8266 and ESP32 OLED driver for SSD1306 displays Advanced SERVOS
EspSoftwareSerial Basics SPEAKER
LSM303 Games TOF
MbStack Hat YUN

_M5StickC Unit 4

Seeed_Arduino_TFlidar
7

L'exemple ENV permet de tester le M5StickC + capteur environnement (Attention avec
le ENV2 la température et I'humidité ne fonctionnement pas car ce modele utilise un
nouveau capteur

5. Utilisation avec Ulflow

Référence : http://docs.m5stack.com/en/quick_start/mSstickc_plus/m5stickc_plus_quick_start_with_uiflow
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M5StickC : mise en oeuvre

Installer le soft 'UIFlow Desktop IDE' a partir du site officiel. Cela permet de programme
hors ligne et d'éviter |'utilisation de I'API Key.

Perso : probleme : module reconnu puis non reconnu .... solution en cours....

Probleme réglé : avec M5Buner , Burn le UIFLow. Attention : il peut étre nécessaire la
premiere fois de renouveller I'opération. Il n'est pas nécessaire de configurer le WIFI.

@ M5Burner & — O X
- COM: COM25 v Baudrate: 750000 v [ & Erase |

! Search

CORE

.

e UIFLOW(StickC) UIFLOW(StickC Plus)

ATOM UIFlow_StickC m viz7 v UIFlow_StickC_Plus m Dino vi.0 "

-] - Developed based on Micropython-1.12, For M5 vi.7.7-plus ¥ Chrome Dino game on M5StickC

StickC device. Developed based on Micropython-1.12, For M5
StickC-Plus device.

STICKV & UNITV

TIMERCAM

— T Remove & Configuration @ Download @ Download
INK
e

3 s l” W <o fIl 0027

Le M5StickC affiche I'API key sur son écran lorsque ¢a a marché...

Redémarrer et appuyer sur le bouton B afin de rentrer dans un menu ou on choisit :
USB mode, puis choisir reboot dans les menus. (On valide les choix par le bouton A)

Relancer le UIFlow Desktop IDE...

Le M5StickC est reconnu et connecté (sinon faire refresh en haut a gauche) et le logo
USB apparait sur I'écran du M5StickC.
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M5StickC : mise en oeuvre
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5.1 Premier flow : Faire clignote la LED rouge

% sl W <o D 0037

LI M5Flow

= = x

Driverinstallation Refresh CheckUpdate
.

.=u._n! V175 [3 Project * Blockly  </> Python
@ search Q

Title

) I Event .
Label
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Rect
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IMU
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Hide Ul

| Variahles
COM: /2 COM25 [ Connected ] version : V1.7.7 5 B &

¢a marche !
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M5StickC : mise en oeuvre

5.2 Faire clignoter la LED

Driverinstallation Refresh CheckUpdate
.

H! V1.7.5 @ Project =T * Blockly  </> Python
5 » loTCloud

| Variables

Math

I @ Loops

‘Ej Logic
TT. I Graphic

[@®] Timer

Functions

[&5] Text
— Lists

Units Hat Map

I JSON
Hide UI
n Advancad ]

A S e O v K : ’ % sl W <o 10 0040

Et maintenant tout est expliqué dans : UIFlow-StickC-Book-English.pdf

Testez les exemples et amusez vous....
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M5StickC : mise en oeuvre

6. Installation de démo

En utilisant le soft M5burner il est possible changer le firmware du module et :
de programmer en micropython (UIFlow) (voir paragraphe précédent!)

de programmer des exemples directement sans avoir a les recompiler :

@ M5Burner & @ - o X
@ M5Burner & @ - o X
> comm

& COM: COM25 * Baudrate: 750000 v % COM Monitor [l @ Erase
+& COM: COM25 v Baudrate: 750000 _-

core

smexe

aron N

L

xxxxxxxxx v
I > [vior O [vior
5 stck C, that needs a bet
TERCAN

xxxxxx

@ Downioad @ oownlosd @ pownloas

@ M5Burner

& COM: COM25 v Baudrate: 750000

@ M5Bumer

- COM: COM25 * Baudrate: 750000

P Dot & Dorions & oonrions
sexe Eﬁa smexe
o st
]
? Slot
st
v Ty sy e vy
e mamcan

7. Programmation sans fil
Il est possible de programmer le M5stickC sans le cable USB (sachant que la batterie
n'est pas tres autonome!)
Il faut :
* Configurer le M5stickC (bouton RESET (bas gauche) + appui rapide sur bouton A)
* Affichage 'CODE'
* Appuyer sur B : affichage 'setup' valider par A
* Appuyer sur B jusqu'a 'Wifi via AP' afin d'accéder au APWIFI adresse 192.168.4.1.
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M5StickC : mise en oeuvre

* Une fois sur la page du M5stickC définir le SSID et pass de votre réseau WIFI : la
page web indique que la config c'est bien passée.

* Rebooter (appui sur B jusqu’a 'Reboot’)

Au redémarrage affichage de APIKEY + nom SSID (sinon retourner dans 'setup' puis
'switch mode' puis choisir 'ethernet')

Lancer UIFlow web : https://flow.m5stack.com/

Entrer I'API KEY... le module se connecte ....affichage CLOUD...

Vous pouvez programmer et tester....

« Freebox 05 X | © MsFlow x |+ BRI
«)>Cc @D (0 o (TTEEEEE v cox e © fY| Q Rechecher LMo DEQ% OB =

¥ Les plusvisites @) Debuter avec Firefox @) Exemple de déclaratio... () Qwant - Le moteur de..

® ARjs - Augmented Re.
!'Imi V177 @ Project _ P Blockly | </> Python [z m «r Q =
(] Timer
EB.“ Functions
I =t Set screen brightness i

Lists

Map

JSON

¥ Advanced
| M 5 | Easy I/0
PIN

PWM
linite . Hat

Hide UI

Apikey: /2 5160C7B6 [ ersion V177 G B B &

2z 8§ < 2 [BlWa & x ~» & [GEN % 000 W < 1 1043

RUN : permet de téléverser vers le M5stickC pour tester mais programme en RAM.

Download to M5stickC (fleche en bas de I'écran) : permet de programmer en ROM (le
programme est alors lancer apres un reset et reste dans le M5stickC.
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M5StickC : mise en oeuvre

8. Utilisation avec PlateformlO + VS code

Avantages : un IDE avec autocomplétion et fonctions avancées.

Installer VScode

Installer PlateformlO (P10)

Créer un nouveau projet

Choisir comme ‘board’ M5stick-C, les éléments s’installent.

Télécharger la librairies .zip pour Arduino M5StickC (3).
(https://www.arduinolibraries.info/libraries/m5-stick-c) ou M5stickC-plus si vous avez un M5stickc+ .

Vous pouvez inclure cette librairie dans votre projet Plateformlo en ‘pluganddrop’ le
dossier décompressé dans le dossier ‘lib’ (2)de votre projet (1) :
] File Edit Selection View Go Run Terminal Help MPUG886.cpp - Untitled (Workspace) - Visual Studio Code

@ ERUNTMED W... [ B3 © & - MPU6886.copp X @ PIC

~ M5stickC_webserveur
> .pio
> .vscode
v include
= README
v lib
v M5StickC

> examples
MPUG6 :12C_Read MNBytes( driver_Addr, start_addr,

MPU6886: :I2C_Write NBytes( driver_Addr, start_Addr,

iE Wirel.beginTransmission(driver Addr);

{} library json Wirel.write(start Addr);
library.properties Wirel.write(*write Buffer);
fi LICENSE Wirel.endTransmission();

README_cn.md
README.md
= README P Init( H
e tempdata[1];
main.cpp regdata;
> test
gitignore Wirel.begin(21,22);

platformio.ini

Vous pouvez alors copier du code en provenance des exemples de la lib M5StickC dans
votre programme principal : main.cpp

On y retrouve les deux fonctions de bases :
void setup()
void loop()
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M5StickC : mise en oeuvre

] File Edit Selection View Go Run Terminal Help main.cpp - Untitled (Workspace) - Visual Studio Code

@ EXPLORER: UNTMLEDW.. [3 BEZ © & - main.cpp X

~ Mb5stickC_webserveur M5stickC_webserveur > src > main.cpp > @ setup()

> .pio
> .vscode void setup() [{

~ include -
_ pinMode (LEDROUGE,OUTPUT) ;
= e M5.begin();
> lib M5.Lcd.setRotation(3);
M5.Lcd.fillScreen(BLACK);
M5.Lcd.setTextSize(1);
S test M5.Lcd.setCursor (40, 0);
gitignore M5.Lcd.println("MPU6886 TEST");
e M5.Lcd.setCursor(®, 15);
platformio.ini M5.Lcd.println(” X
M5.MPUG886. Init();]

' SIC

main.cpp

id loop() {

M5.MPU6886 . getGyroData(&gyroX,&gyroY,&gyroz) ;
M5.MPU6886.getAccelData(&accX,&accY,&accZ);
M5.MPU6886.getTempData (&temp);

M5.Lcd.setCursor(@, 30);
M5.Lcd.printf("%.2f %.2f %.2f ", gyroX, gyroY,gyroZ);
M5.Lcd.setCursor(140, 30);

Téléverser vers le M5Stick-C branché sur le port COM et ¢a marche.

8.1 M5stickCplus

Si vous utilisez un M5StickCplus chercher la librairie et ajoutez la a votre projet.

) File Edit Selecton View Go Run Terminal Help PIO Home - MSstickC. workspace (Workspace) - Visual Studio Code

Bf e = @ PIO Home X
 OPEN EDITORS Chee
X @ PIO Home

main.cpp
 MSSTICKC WORKSPACE (WORKSPACE) @ [ Registry
eyt o

> Helloworld
> M S -

i M5StickCPlus
> Micophone
> MPU6886

Projects

> RTC
> SH2001 b Installation
Inspect

~ Games
S 0.0.2 L Add to Project

> FlappyBird Libraries @ Examples Tags
> Hat

> KT

> unit .
> stc
> tools ©
1 CMakeLists ot

Platforms

= latforms Frameworks
= keywords.xt

1) libraryjson
=

Devices

library.properties
f UceNSE
README_cn.md
READMEmd
Y TERMINAL +v oA x
v sic Hash of data verified. 3 Platforml.../
main.cpp e % Platforml... v/
v test Hard resetting via RTS pin...

[sUCCESS] Took 6.8 seconds

= README
L e Terminal will be reused by tasks, press any key to close it.
¥ platformio.ini
®oA0 @ v > @ ¢ [] 8IDefault (MsstickC_tankchenille)
= 9 _ 20:03
o < NERE N = n A G ED g

22 | O Taperici pour rechercher H M

Dans le code : include <M5stickCPlus.h>...
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